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Der Weg in die Cloud
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Models 
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Parallele Multi-Runs
Etc.



Models 
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Hybride Grafiktechnologie kommt zum Tragen
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Fahrverhalten
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Fahrverhalten für automatisierte Fahrzustände

Komplett neues Fahrverhalten

• ACC* Controller als Fahrzeugfolgemodell

• ALC* Controller für automatisierte Spurwechsel auf 
Autobahnen

Entwicklung im Rahmen eines BASt Forschungsprojekts

9* ACC = Adaptive Cruise Control
ALC = Automatic Lane Change



Fahrverhalten für automatisierte Fahrzustände
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Benutzerdefinierter 
Fahrstreifenwechsel

• Dauer für freien Fahrstreifenwechsel 
frei einstellbar

• Feste Zahlenwerte oder Verteilungen
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0,5 Sekunden 2-4 Sekunden
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LSA Steuerungen



Econolite EOS in Vissim
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C-ITS Erweiterungen: Fahrzeug zur Infrastruktur Kommunikation
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C-ITS Erweiterungen: Fahrzeug zur Infrastruktur Kommunikation

Sobald
• die V2I Kommunikation in der Controller DLL aktiv ist,
• die MAPLane Nummer vergeben ist,
• die LSA Kopplung bei den Fahrzeugen aktiviert ist,

kann der Signalcontroller für jedes Fahrzeug, das in Zufahrt 
auf einen durch ihn kontrollierten Signalgeber ist, eine 
Reihe von V2I Informationen abrufen, 

um diese Informationen in die Steuerung einfließen zu 
lassen, z.B. zur Priorisierung von ÖV Fahrzeugen, zur 
verkehrsabhängigen Steuerung etc.
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Daten
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[https://www.industry-analytics.de/]



[fleetmon.com]

[https://www.unep.org/]



Import externer Höhendaten
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Verbesserter OpenDRIVE Import

• Import von Version 1.8 und älter

• Bessere Unterstützung variabler Spurweiten

• Nicht befahrbare Zonen

• Verkehrszeichen

• ….
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Auswahl von Zeitintervallen für Aggregationen

• Wählbare Zeitintervalle als Grundlage für 
die statistischen Größen (Durchschnitt, 
Min, Max, etc.)

• Auswahl nach der Simulation möglich 
(ohne neuen Lauf)

• Konzentration beispielsweise auf 
Spitzenstunde im 24h Modell
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Parken



Wartezeitverteilungen bei voller Belegung (z.B. von PuDoZonen)
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Formelbasierte Parkplatzrouten

25

Kriterium zur Auswahl zwischen mehreren Routen zum gleichen Parkplatz  relative Flüsse



Fußgänger

„Gib mir ein Bild von einer Gruppe von Fußgängern, die auf 
einem Regenbogen laufen“
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Variabler Flächenwiderstand

Auch innerhalb einer Fläche gibt 
es in verschiedenen Situationen 
Präferenzen, dass diese nicht 
gleichmäßig genutzt wird

Modellierung mit variablem 
Flächenwiderstand
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Routing Verbesserungen –Einfügende Teilroutenentscheidungen

Einfügende Teilroutenentscheidungen
Teilrouten müssen nicht mehr auf Flächen enden, auf der die aktuelle Teilroute einen Zwischenpunkt hat

Anwendung z.B. für Ticket Gates oder Security Checks
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OD 2024 2025



Routing Verbesserungen –
Filter für Routenentscheidungen

Routenentscheidungen wirken nur auf manche Fußgänger 
(oder Fahrzeuge) gemäß der Filterkriterien
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Treppen und Aufzüge –Sperrung für bestimmte Fußgängerklassen
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Treppen und Aufzüge –Sperrung für bestimmte Fußgängerklassen
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Treppen und Aufzüge –Automatisches Zurückkehren auf Default-Level
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FEC Smoke: Fractional Effective Concentration

Optische Rauchdichte als Attribut an Fußgängern im Netz
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Onemorething: Vissim Automotive
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Typischer Einsatz von PTV Vissim in der Automobilentwicklung:
Reaktive Testumgebung für die virtuelle Erprobung und Absicherung von Fahrzeugen oder Komponenten (in Co-Simulation)
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IPG Carmaker dSpace ASM

Virtual Test Drive (VTD) Simcenter Prescan

MathWorks Simulink



Exklusive Automotive Features 
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Vielen Dank für Ihre 
Aufmerksamkeit! Umovity.com
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